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Link coordinates from OM image for navigation in 
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切片低倍撮影 細胞高倍撮影広域撮影

広域視野撮影を使って
切片の全体像を撮影し
ます。

アライメントポイントを使用して、
同じ方向で各セクションの画像を
撮影します。

スキャン回転を使用して、モデル画像と
同じ向きで関心領域の画像を取得します。
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観察条件付き画像

画像

アライメントを設定した後、
観察ポイントにステージを移
動します。
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Correlative Light Electron Microscopy
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SEMography Recorder

P Q

マッチング

全ての切片像を撮影



Stack N Viz

3D Reconstruction

3D Visualization

StackerNEOは撮影によって取得した連続断面像の自動位置合わせ機能と３次元
再構成機能を持つソフトウェアです。

Visualizer-evoは、3次元データを様々な表現方法で可視化できるソフトウェアで
す。さらに3次元測長・測角機能、Volume Segmentationや3次元データの動画
出力などを行うことができます。
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StackerNEO

Visualizer-evo



Specifications, design and terms of offers may change without notice.

SYSTEM IN FRONTIER INC.
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URL: http://temography.com/en/

Colorist

Volume Calculation

Coloristは、直感的なユーザーインターフェースで複数の領域のSegmentation
を行うことができます。

Region of Interest Extraction SoftwareSegmentation

Segmentationは、任意の関心領域を3次元ボリュームデータから抽出して
ラベル付けをする機能です。
この機能を使うことで組織・構造の3次元解析、関心領域の外形をMeshデータ
として出力することができます。

The measurement result is 
calculated for each volume
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